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Proportional-Wegeventile
Nenndruck 32-Nennweiten 6 und 10-Unterplattenanbau - TGL 55074
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Bestellbezeichung und Ausfithrungsformen

Bestellbezeichnung:

Proportional-Wegeventil

nach Tabelle 3

XX, = XX, e X¢ / Z, TGL 55074
Nennweiten = 06, 10 — |
Steuerfunktion nach Tabelle 1
Kennlinienform nach Tabelle 2
Anordnung der Steuermagnete,
Wegsensoren, AbschluBigehiiuse

1

|

1
—

ohne Vorsteuerung = O
Normalausfiihrung:

fiir Verstédrker HI-AVL 12
fiir Verstidrker HI-AVL 12 oder HL-AVL 20 = 2

=0

Tabelle 1
x3 Steuerfunktion X4 Steuerfunktion
2 0 1 2 0 1
1 711 I |
| T DHNEIRI
2 0 1 2 1
2
Tabelle 2
& Kennlinienform fur x, Bemerkungen
1 steil 1,2,3,8
2 flach
3 geknickt nur x1x2 = 06
4 QA 1 Qp = 2
5 Qa:QB-2gek:nickt nurx1x2-06
Tabelle 3
x112 = 06. 10
%5
Anordnung fir Bemerkungen
Steuermagnet (P)
Wegsensor w
AbschluBgehduse G
x-geitig y-seitig
1 P, ¥ P
2 P Py ¥ 3-Stellungsventile (2~0-1)
3 P P
4 P, W G - 2-Stellungsventile (0-1,0-2 bzw.
. o > 1-2 fiir x,=8) Steuersteilung "0" nur
L] durch Federstelleinheit d. h. durch
6 P G AbschluBgehtuse (G) erreichbar
T P
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EinfiuB von Kolbenschieber- 40
ausfiihrung und
DurchfluBrichtung auf bar
die Druckverlustkennlinie ; Durch- Kolbenschieberausfihrung xg x4
Ap=1(Q) %0 fluB-
/3 richtung .‘I1|12|14|2‘1!_22|24|31|41
T fiur Kennlinien-Nr.
5 y s
a 20 ///1 Prcpalics) 4 o4 =9 | | T2
w
H L P— Bt | 4|3 |tlalalals
£ 10 /é"’/’ T | 4| 4 2
=5 A — 1 4 1 1
& A E
=" B— T|1|a|3|1|4|3|1]2
0 80 160 240 . 400
Volumenstrom Q —
Abmessungen 222
(Maf3e in mm)
190 = t fir x5= 6.7 P1 Steuermagnet 1
55 P2 Steuermagnet 2
Abschlufigehduse i
W25 P2 - P1
I .
s —\ L;— Breite: 46mm
e i o~
LI — @
- A || Breite: 116mm
—_ | 1<
Y
- "TO™ 0 Bk
2 M12 Y AnschluBbohrbild passend zur
270 AnschluBflache mit Lochbild DIN 24 340-A 25
350

fa

Symbole

=15, vereinfacht

RN

Leitungsanschilsse

AB Arbeitsanschlisse fir den Hauptvolumenstrom
Ay, By Arbeitsanschiisse fiir den Steuerélstrom

P DruckanschluB fir den Hauptvolumenstrom

X Druckanschluf? fir den Steuerdlstrom

T TankanschluB fir den Hauptvolumenstrom

W TankanschluB fir den Steuerdlstrom

Liefer- und Montagehinweise

Das Zusammenwirken von Proportional-Wegeventilen in Verbindung mit Ein-
zel- und Mehrfachunterplatten, Langsverkettungen, Druckdifferenzven-
tilen usw. ist aus weiterem gesonderten Prospektmaterial zu ent-
nehmen. !

Zum Lieferumfang gehéren Ventilbefestigungsschrauben, Dichtungen sowie
elektrische Leitungsdosen fiir Steuermagnete und Wegsensor.

Fir die AnschluBflaiche, auf die das Proportional-Wegeventil montiert
werden soll, gelten die Bedingungen:

Lochbild DIN 24340 — A25

Ebenheitstoleranz: 0.01/100

Oberflachenrauheit: Ry = 4 pm

Die Einstellung und Nachjustierung der statischen und dynamischen Ventil-
funktionen ‘sind abh&ngig vom Einsatzfall zusammen mit der eingesetzten
Elektronik durch den Anwender vorzunehmen.

Hierbei sind die Einstellvorschriften und Bedienanleitungen des Herstellers
zu beachten.

Proportional-Wegeventile erreichen erst in Verbindung mit der elektronischen

x5%g=11, qusfihrlich
. :

Ansteuerung ihren Gebrauchswert. Dazu werden verschiedene Varianten
des Verstarkers HL — AVL 25 angeboten.

Befestigungsschrauben fir Ventil

Zylinderschraube ‘Festigkeitsklassen Anzugsmoment
nach DIN 912 nach DIN ISO 898 Nm
M 12 x 50 10.9 93 =13

Befestigungsschrauben fiir Steuermagnete

Sechskantschraube Festigkeitsklassen Anzugsmoment
nach DIN 831oder DIN 933 nach DIN ISO 898 Nm
M5 x 70 10.9 6+086

Anderungen vorbehalten!

8
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.y | Proportional-Wegeventile HL 55074/03 oD
-
E mﬂlﬂﬂ fiir Unterplattenbau 61 32.01
ORSTA-Hydraulik AG Henngeabe 25 ersetzt
Ausgabe 1/92
Nenndruck 320 bar Volumenstrom bis 400 I/min Ausgabe 7/92

Bestellbezeichnung und Ausfiihrungsvarianten

[vwel [25]-
|

Proportional-Wegeventil
HL 55074/03 —

Kurzzeichen
Nenngroie

Xg - Grund-Steuerfunktion —
X4 - Kennlinienform =
X5 - Anordnung der Steuermagnete, |

Wegsensoren, Abschlugehause

Xg - Vorsteuerung
Ausfuhrung fur Einsatz des Verstarkers HL — AVL 25

2]

X3Xg Kolbenschieberausfiihrung
X3 Grund-Steuerfunktion
Ax Bx
X) Vorsteuerventil,
1 einzeln
X 'y

2 AUB" 1

PT

2 0 1
. (XEAAIMTT
2 0 1
3 DR
2 0 1

. AR

| frr_T i1
T

X Kennlinienform fiir x5
0" Vorsteuerventil, einzeln 0

1 steil 1.2.3;4

2 flach : 1,2 .

4 Offnungsquerschnitt A=2 B 1,2

Anordnung von Steuermagnet (P),

X5 Wegsensor (W), AbschluBgehiuse (G) Bemerkungen

2) x-seitig y-seitig
AL L P, W P 3-Stellungsventile

3" P P (2-0-1)

48) P.W G 2-Stellungsventile
53) (0-1,0-2)

- G c | die Stellung »0« wird
6113 P G durch Federstelleinheit
713) G P (G) erreicht

Xg Vorsteuerung

Steuerdlzulauf Pl Steuerdlablauf

ol - Vorsteuerventil, einzeln .

13 intern intern

4 extern extern

1) Bestellbezeichnung:
Vorsteuerventil HL 55074/03 — 06-00.30 / 3 fiir x5 = 3
06-00.60/ 3 fiir x5 =6
06-00.70/3filrx5 =7

2) hierbei sind Steuermagnete und AbschluBgehause am Vorsteuerventil
und der Wegsensor am Hauptsteuerventil angeordnet

3) auf Anfrage

Aufbau und Wirkungsweise

Proportional-Wegeventile NG 25 sind elektrisch stetig verstellbare Kolben-
langsschieber-Wegeventile far Unterplattenanbau mit internationalen
AnschluBmafBen nach DIN 24 340 Blatt 2, CETOP RP 35 H oder 1SO 4401,
Die Verstellung des Kolbenschiebers erfolgt iber eine Vorsteuerung, die
mittels kraftgesteuerter druckdichter Steuermagnete proportional dem elek-
trischen Eingangssignal (Sollwert) vom Verstarker den erforderlichen
hydraulischen Stelldruck bereitstellt. Proportional-Wegeventile stellen somit
elektrisch stetig verstellbare hydraulische Widerstéinde dar, die einen Volu-
menstrom in GréBe und Richtung beeinflussen.

Die NenngréBe 25 besteht aus dem Vorsteuerventil und dem Hauptsteuer-
ventil. Das Hauptsteuerventil besteht aus dem Steuergehduse 1, einem Kol-
benschieber 2 mit profilierten Steuerkanten, den Federtellern 3 und den
Druckfedern 4, die sich in den hydraulischen Stelleinheiten 5 abstitzen. Auf
der x-Seite ist an der Stelleinheit der Wegsensor 6 angebracht. Das Vor-
steuerventil besteht aus Steuergehéuse 7, Steuerkolben 8, zwei MeBkolben
9 sowie zwei Steuermagneten 10 und ist auf das Hauptsteuerventil montiert.

Druck- und Tankanschiu3 des erforderlichen Steuerdlstromes kénnen
extern {iber einen separaten Steuerdlkreislauf oder intern aus dem Haupt-
kreislauf erfolgen. Im spannungslosen Zustand der Steuermagnete wird der
federbelastete Kolbenschieber in Mittelstellung zentriert.

Im Betriebsfall wird jeweils Gber einen Magnet am Vorsteuerventil durch die
elektrische Sollwertvorgabe der Steuerdistrom durch die Druckbegren-
zungs-Druckminderventilfunktion in den entsprechenden Druckraum des
Hauptsteuerventils gefiihrt, wodurch der Hauptsteuerschieber proportional
verstellt wird. Uber die Istwertaufnahme des Wegsensors und den installier-
ten Lageregelkreis wird der Kolbenschieber im Hauptsteuerventil praktisch
ohne bleibende Abweichung nachgefiihrt. Bei diesem Regelvorgang wird
der primér von den einwirkenden Storeinfliissen verursachte Stellfehler des
Kolbenschiebers durch Erregung des entsprechenden Magneten in Rich-
tung des Sollwertes korrigiert. Somit ist ein proportionales Verhalten zwi-
schen Sollwertspannung und Kolbenschieberweg weitestgehend unabhén-
gig von wirkenden Stérkraften gewahrleistet.

Bei Inbetriebnahme des Ventils ist der hydraulische Kreislauf gut zu entlif-
ten, bis Druckflissigkeit blasenfrei austritt. Die an den Steuermagneten des
Vorsteuerventils befindlichen Entliiftungsschrauben 11 sind dazu kurzzeitig
zu lésen. Das Leerlaufen des Vorsteuerventils des hydraulischen Kreislau-
fes sollte durch eine leichte Vorspannung in der Ablaufleitung vermieden
werden!
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Technische Daten und Einsatzbedingungen
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Die Kennwerte gelten fir Proportional-Wegeventile mit Lageregelung fiir die Anordnung der Stelleinrichtung %5 =1, 4, 5 (mit Wegsensor)

Ventil

maximaler Betriebsdruck am AnschluB P, A, B, X

320 bar
kurzzeitige Uberschreitung um 10 % zulassig
(Druckspitzen)

R\ximaler Betriebsdruck am AnschiuB T (bei xg = 4) 320 bar
minimal erforderlicher Betriebsdruck am Anschiuf3 X 30 bar
| maximaler Betriebsdruck am AnschluB Y (= T bei xg = 1) 4 bar
maximaler Volumenstrom 400 I/min
Nullvolumenstrom bei Appt = 320 bar %571 b5kl
X3=234 < 4,0 l/min
Vorsteuerdlvolumen fir 100 % Aussteuerung ) 8,85 cm? ol
Hysterese bezogen auf 100 % =1%
Wiederholungenauigkeit Steuerschieberweg zwischen =05%
W‘“” R = 2 benachbarten Schaltstellungen = =05%
minimal erreichbare Stellzeit bei sprungférmi- 0 bis 100 % _140ms
ger Aussteugrung ( .-_‘.PP-!- = 10 bar) 100 % bis 0 110 ms
| Einbaulage beliebig
Druckfliissigkeit Hydrauliktle nach DIN 51 524 und
CETOP RP 91 H
Verschmutzungsgrad nach ISO 4406 | K. 19/16
oder nach NAS 1638 Kl. 10
empfohlenes Filtrationsverhaltnis Bos =75
Viskositatsbereich B 10 bis 400 mm2/s
 Druckfliissigkeits-Temperaturbereich | —25bis +75° C -
Masse bei X5 =1 17,00 kg
X5 =45 16,25 kg
¥ =3 2,65 kg )
X5 =67 1,90 kg
Steuermagnet EET
MNennstrom | 24 A
Nennwiderstand 3,24 Ohm ]
relative Einschaltdauer 100 %
Umgebungs-Temperaturbereich —25 bis +55° C

elektrischer Anschiuf3

Leitungsdose DIN 43650 - AF2 - Pg 11,
Leiterquerschnitt 0,5 bis 1,5 mmz2,
SchraubklemmenanschluB; Anzugsmoment
der Verriegelungsschraube 0,5 + 0,05 Nm

Schutzart nach DIN 40 050: Steckverbinder offen / aufgesteckt

IP 0O /IP 65
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Wegsensor

MeBbereich = 0 bis 25 mm

Ausgangssignél . | 4bis20mA

Meffehler b N o -l | £15% fadioisd
Temperaturfehler im Bereich 10 bis 80°C N - - +02%/10°C -
Betriebsspannung ) DC24V +20%/—-15%

Stromaufnahme 35 mA

elektrischer AnschiuB Steckverbinder Typ DS 422, Firma Hirschmann
Kontaktbelegung p— 1 o | Ausgangssignal - o

3| © 2 Masse
] R —2 &3 ) Betriebsspannung

'Schutzart nach DIN 40 050: Steckverbinder offen / aufgesteckt - IP 00 /IP 65

Verstérker 7 7 -

hierzu Prospekt zur Auswahl verschiedener Varianten: HL-AVL 25-x4 Xg X3 X4 06

Kennlinien

Die Kennlinien gelten fir Proportional-Wegeventile fir die Anordnung der Stelleinrichtung x5 = 1, 4, 5 (mit Wegsensor) bei folgenden Prifbedingungen:

Druckflissigkeit: Hydraulikél HVLP 46 nach DIN 51524 Teil 3
Kinematische Viskositat: 35 + 5 mm2/s
Umgebungstemperatur: 20°C + 5 K

Druckmessung direkt am Ventileingang bzw. -ausgang
Elektronischer Verstarker HL-AVL 25

Schalthaufigkeit = 1/min

Volumenstrom Qpt = f (Sy / Sy max) ‘ _..;;
Anschlusse A, B miteinander verbunden it 1 g LR e LAt -
Parameter Appt = 10 bar 00 R e o 200 Ik T N /
Volumenstrom bei anderen A ppr: 1% A e — v I/
_— P N = 7
Q=0 . /X ix=lprinb 2% | T 2 | /
R A T T i / S
! 1 /I / 7/ 03 P | F AT | e,
i 1 I/ A
: A/ AW, B
: TP 4 / A
gmo J/ 4G / 7 /
: Vv [ ANAAS
: 1/ [/ AT
y
// : // /// ’
2 Z Y /|
0 05 1 g -
rel Kolbenschieberweg Sy /Symax — o Sy Bymax — !
Steuerdldruck: T bar [ W O, A

n
1

e e =

Pax =T (8y /Sy max)
Pex =T (Sy / Sy max)

Steuerdldruck P Pris
-
=

Q 05 1
rel. Kolbenschieberweg  s/Symax —p

Frequenzgang: 2 2 ! w l/ | [ 180

Amplitudengang A = f(f)

Phasengang ¢ = f(f)

Anschlisse A, B miteinander verbunden
Sollwertamplituden + 100%

Parameter Appt = 10 bar

plitudenverhéltns &4 —+
S
>
—
Phasenverschigbung *f

o Am|
> o
[
=}

100 10! Hz 102
Frequenz f




